Cykl rozkazowy procesora sklada sie z nastepujacych krokow:

1- Pobieranie adresu (z licznika rozkazéw procesora) pod ktérym jest przechowywany kod rozkazu (szyna
adresowa).

2- Kod rozkazu jest przesytany jest z pamieci do rejestru rozkazéw (szyna danych).

3- Licznik rozkazow procesora jest zwiekszany o 1

4- Uklad sterowania wysyta sygnaty sterujace do uktadéw wykonawczych procesora, aby wykonaé operacije
okreslong przez kod rozkazu.

5- Skok do kroku 1.
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» stowo 8-bitowe

e 72 instrukcje

» bezposrednie adresowanie pamieci o pojemnosci do 64 KB

» arytmetyka dwojkowa i dziesigetna kodowana dwojkowo (BCD)

e 8rejestréow programowych dostepnych dla programisty

» cykl pracy 2us, wymuszany przez 2-fazowy zegar zewnetrzny

» czestotliwos¢ zegara 2-3 MHz (podstawowy cykl rozkazowy — 4 takty)

» 3 napiecia zasilajgce: +5V, +12V, -5V

e ubogi zestaw trybow adresowania i nieuporzadkowana lista rozkazéw

» koniecznos¢ stosowania dodatkowych uktadow: zegar i sterownik systemu

Schemat blokowy

W strukturze mikroprocesora mozna wyr6zni¢ cztery bloki funkcjonalne:

» blok rejestrow wraz z ukladem wybierajagcym
jednostke arytmetyczno-logiczng

ukiad sterowania z rejestrem rozkazéw

» dwukierunkowy, trojstanowy bufor szyny danych

Strona l




Imtel B0B0 Archite cture t 00-D7 kidrectional

Cata Sus
Data Bus
Buffer/Latch
8 Bit intenal Data Bus
A lat Temp. -
CCumulartor Register Instru.ctmn
l Register
Flag l Mullip lexe
Accamulator Flip Flops
. W 7
Lefr=in Instruction Temp. Reg. | Temrp. Reg.
Decoder and B c
Machine E Reg. Reg.
Cycle T D E
Encoding V) R Reg.
b 4 L
g Rzg. Reg.
@
0- Stack Mointer
Frogram Countzr
. | IncrementerDecrementer
Decimal - Adddress Lalch
Adjust
F 3
Timing and Contro =
Daca Bus Intermipt Hald Wait Address Buffer
WRITE Control Contral Cuirul Control  Sync Clucks |
AC-A 15
= CEIR MTIMNTE  Hold Hold ‘Wat Peady Sync Phl P2 Peset & clclres = BLs
Ack

Schemat bl okowy architektury m kroprocesora Intel 8080
Zasada dziatania mikroprocesora

W procesorze ukfad sterowania dziata cyklicznie, wykonujac cykl rozkazowy.

W fazie pobrania rozkazu:
« Na magistrale adresowg wysytana jest zawartos¢ licznika rozkazéw. Licznik rozkazéw zawiera adres komorki
e pamieci, ktéra zawiera rozkaz, ktéry ma by¢ w danej chwili wykonany.

» Po odczytaniu z pamieci rozkaz wedruje magistralg danych do procesora i wpisuje sie do rejestru rozkazow.
¢ Na koncu fazy pobrania rozkazéw uktad sterowania zwieksza zawartos¢ licznika o 1.

W fazie wykonania rozkazow:
» uklad sterowania odczytuje z rejestru rozkazéw rozkaz, dokonuje jego dekodowania i w zaleznosci od
rodzajow rozkazow generuje odpowiednie sygnaty sterujgce.
We wspéiczesnych procesorach oba te cykle wykonywane sg jednoczesnie. W czasie wykonywania rozkazu

pobierany jest juz nastepny. Zbior wszystkich mozliwych do wykonania przez procesor rozkazoéw nazywamy listg
rozkazéw.

Rozkazy te podzielone sg na cztery grupy:
¢ stuzgce do przesytania informacji
* arytmetyczne i logiczne
» sterujgce wykonaniem programu (rozkazy skokow)
e wejscia-wyjscia
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