Metoda Quine’a-McCluskeya

Metoda Q-M jest metodg algorytmicznej minimalizacji funkcji logicznych. Aby

1.
2.
3.

zminimalizowac funkcje nalezy zastosowac ponizszy algorytm:

Wypisujemy wszystkie wektory zbioru F1i F’,

taczymy wektory w grupy wedtug liczby jedynek wystepujacych w danym wektorze,
Porownujemy kazdy wektor z grupy o i-tej liczbie jedynek z kazdym wektorem z
grupy i+1 liczbie jedynek. Jezeli dwie kombinacje roznig sie tylko na jednej pozycji to
laczymy je w jeden implikant zastepujac pozycje réznigce symbolem *. Na przykiad
taczymy 1101 z 1001 i uzyskujemy 101,

Kontynuujemy procedure tgczac dalej uzyskane implikanty. Na przyktad 1[01 mozna

taczy¢ z 0[01 uzyskujgc 11 01. Proces konczymy, gdy nie ma mozliwosci dalszych
laczen.

. Tworzymy zbior implikantéw, ktére uzyskaliSmy w wyniku tgczenia i tych wektorow

ktore nie bylty wykorzystane w procesie tgczenia.
Dokonujemy selekcji implikantéw w celu uzyskania minimalnego pokrycia funkcji
korzystajgc z tablicy implikantow.

Cwiczenie. Korzystajac z metody Q-M zminimalizowaé funkcje F(A,B,C,D):
F={4,5,6,8,9,10,13}, F'={0,7,15}
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Metoda ekspansiji.

Dla funkcji stabo okre slonych ( F°, Fl<< F") wielu zmiennych stosowanie metody
Q-M jest nieoptacalne czasowo.

Przykiad.

Jezeli musimy zminimalizowa¢ funkcje 20 zmiennych przy czym licznos$é zbioru F1i
FO wynosi po 200 elementéw to stosujgc metode Q-M mamy do rozwazenia 22°-200
wektorow

Efektywniejsza czasowo jest metoda ekspansiji.

W metodzie tej staramy sie maksymalnie jak to mozliwe rozszerzy¢ zbior F! na
zbiér F* nie wchodzac w kolizje ze zbiorem FO,

Jak najwiecej Elementéw kazdego wektora zbioru F!staramy sie zastgpi¢
symbolem *, tak aby nie wej$¢ w kolizje z wektorami zbioru FP°.
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Metoda ekspansji. Przyktad

Przyktad:F(A,B,C,D,E) : F1={1, 2, 10, 15, 22, 27} F°={6, 8, 12, 17, 23}
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Metoda ekspansji. Przyktad C.D.
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Tablica implikantow
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Optymalizacja sieci logiczne] NAND. Metoda TANT

Metoda TANT umozliwia optymalizacje sieci NAND i NOR pod wzgledem liczby
bramek zachowujgc liczbe poziomdw sieci. Metoda ma zastosowanie w przypadkach
kiedy nie sg dostepne negacje zmiennych wejsciowych.
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Metoda TANT. C.D.
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Metoda TANT. C.D.
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Cwiczenie. Korzystajac z metody TANT zoptymalizowaé sieé NAND dla funkcj
F={1,3,5,6, 9,15} F'={7}
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Metoda TANT. Przyktad
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